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6300-0100 Digital Steering Controller

ENG: This document serves as a quick guide to instruct the user on installing Kobelt’s 6300 series
steering controller. For further information visit www.Kobelt.com or scan the QR code below.

ESP: Este documento sirve como una guia rapida para instruir al usuario sobre la instalacién de
controlador de direccion de la serie 6300 de Kobelt. Para obtener mas informacion, visite
www.Kobelt.com o escanee el codigo QR a continuacion.

NEL: Dit document dient als een beknopte handleiding om de gebruiker te instrueren bij het installeren
van Kobelt's 6300 sturende controller. Ga voor meer informatie naar www.Kobelt.com of scan
onderstaande QR-code.

GRE: Auté 10 éyypago xpnoiuevel we évag ypriyopog odnyog yia va kaBodnyrnaoel Tov XprioTn OXETIKA
ME TNV eykatdoTaon Tou eAeykTr) dielBuvong aeipdg 6300 Tng Kobelt. TMa epiocdTEPES TTANPOPOPIES
emMOoKePOeiTe TN dielBuvon www.Kobelt.com i capwoTe Tov Kwdikd QR TTapakdTw.

ENG: The controller must be installed inside a IP44 minimum
enclosure on a DIN 35 rail as shown.

ESP: El controlador debe instalarse dentro de una carcasa IP44
minima en un riel DIN 35 como se muestra.

NEL: De controller moet worden geinstalleerd in een minimaal IP44-
behuizing op een DIN 35-rail, zoals afgebeeld.

GRE: O sheyktiic TTpéTrel va eykoTaoTaBEl uEoa o€ éva EAAXIOTO
mepiBAnua IP44 g pdya DIN 35 6m1wg @aivetal.

Figure 1: Rail Mounting

ENG: All connections to the
controller are made at the upper or
pog T X S lower surface of the unit and each
¢ Gor : ki connection point is identified.

L] UL 12V | RELAY 8 A oile Bl
SD CARD AUTOPILOT  KNET ALARM OUUTT‘;IJTVS :kf;ldl; ESP: Todas |aS Conexiones al
controlador se realizan en la superficie

v
<4}C>{>> onecrr superior o inferior de la unidad y se
>

[ STEERING CONTROLLER identifica cada punto de conexion.
BACK

NEL: Alle aansluitingen op de
controller worden gemaakt aan de
boven- of onderkant van de unit en elk
aansluitpunt wordt geidentificeerd.

VALVE POWER VALVE #1 VALVE #2

GRE: 'OAgg o1 ouvdéaeig e Tov
€AEYKTA yivovTal OTNV €TAVW 1 KATW
EMPAVEIQ TG JOVADAG KAl
TpoadiopileTal KB anueio ouvdeon..

Figure 2: Connection Points
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ENG: Connect the steering system devices to

the correct ports as shown on the left. Depending Autopilot Knet

on the specific vessel, not all devices may be FA | Alarm buzzer
present. The network cabling connecting the BE;H Alarm contact
station to the network backbone must be made ]

with a shielded micro cable and kept to 2 m [6 ft]
maximum length.

ESP: Conecte los dispositivos del sistema de
direccion a los puertos correctos como se

muestra a la izquierda. Dependiendodela  “ymmm ST BTy By B
embarcacién especifica, es posible que no todos
los dispositivos estén presentes. El cableado de
red que conecta la estacion a la red troncal de la

red debe hacerse con un micro cable blindado y Power e— -

debe tener una longitud maxima de 2 m [6 pies]. n| [P E

NEL: Sluit de apparaten van het stuursysteem Steerin g 0
aan op de juiste poorten, zoals links eering RFU #1 RFU #2
weergegeven. Afhankelijk van het specifieke valves

vaartuig zijn mogelijk niet alle apparaten aanwezig. Figure 3: Block diagram

De netwerkbekabeling die het station met de
netwerkbackbone verbindt, moet worden gemaakt met een afgeschermde microkabel en mag maximaal 2
m [6 ft] lang zijn.

GRE: 3uvdtoTe TIC OUOKEUEC TOU OUOTAPATOC SIEUBUVONG OTIC OWOTEC BUPES OTTWCE PAIVETAI OTA
aploTepd. AvAAOya PE TO CUYKEKPIUEVO OKAPOG, EVOEXETAI va PNV UTTApXOUV OAEG Ol cUOKeUEG. H
KaAwdiwaon SIKTUOU TTOU CUVOEEl TO OTABNO UE TN PAXOKOKOAIA TOU OIKTUOU TTPETTEI VA YiVEl JE
Bwpakiopévo KaAwdIO micro Kal va diaTnpeital o€ PEYIOTO UKOG 2 m [6 TTodIa].

ENG: When connecting the valve power &
network power terminals to the power source,
the power must pass through a Schaffner
FN2010 filter to comply with IEC 60945

BN BN electromagnetic compatibility requirements.

ESP: Al conectar los terminales de
alimentacion de la valvula y de la red a la fuente
de alimentacion, la alimentacion debe pasar a
través de un filtro Schaffner FN2010 para

GNYE BU BU cumplir con los requisitos de compatibilidad
electromagnética IEC 60945.

NEL: Bij het aansluiten van de klepstroom- en
netwerkvoedingsterminals op de stroombron
moet de stroom door een Schaffner FN2010-
filter gaan om te voldoen aan de
elektromagnetische compatibiliteitsvereisten
van |[EC 60945.

Figure 4: EMI filter

GRE: Kard mn ouvdeon Twv akpodekTWV Tpo@odoaiag BaABIBag Kai SIKTUOU oTnV TINyRA 10XU0G, N
Tpo@odoaia TPETTel va diEpxeTal atd £va @iATpo Schaffner FN2010 yia va uUuop@WVETaAl PE TIG
amaITAoEIG NAekTpopayvnTIKAG cupBatétnTag IEC 60945.
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ENG: Terminate the wires from each device according to the tables below:

ESP: Termine los cables de cada dispositivo de acuerdo con las tablas a continuacion:

NEL: Sluit de draden van elk apparaat af volgens de onderstaande tabellen:

GRE: TeppartioTe Ta KaOAWSIG AT KAOE GUGKEUR GUNPWVA PE TOUS TTAPAKATW TTIVOKEG:

Table 1: KNET connections

1 Shield

2 Power supply +
3 Power supply -
4 CAN-H signal

5 CAN-L signal

Table 2: Autopilot connection

Port output

Stbd output

common

=
1
2
3

Male

Table 3: Alarm connections

Table 4: Valve power connections

] Terminal # Function
1 Alarm — N.C. / 1 Power supply + _
2 Alarm - common _ ¢ 2 Power supply + ]
3 Alarm — N.O. + 3 Power supply + —
4 Buzzer + }ﬂ 4 Power supply - T A l
5 Buzzer - - 5 Power supply - : - +
6 Power supply -
Table 5: Valve 1 connections Table 6: Valve 2 connections
Terminal # Function _ VALVE Terminal # Function _ VALVE

1 Solenoid A + (port) ﬁ colLA 1 Solenoid C + (port) E colLe
2 Solenoid A - (port) | — 2 Solenoid C - (port) | —]
3 Solenoid B + (stbd) E colLB 3 Solenoid D + (stbhd) E coiLb
4 Solenoid B - (stbd) | — 4 Solenoid D - (stbd) | —

Table 7: RFU1 connections Table 8: RFU2 connections

Terminal # Function

1 Reference voltage — i 1 Reference voltage — i
2 RFU output - CHA _:'_lH 2 RRFU output - CHC _:'_lH
3 Common - CHA P 3 Common - CHC P
4 (unused) L 4 (unused) L
5 (unused) _\T‘—T 5 (unused) _\T‘—T
6 (unused) : 6 (unused) :
7 Shield _d 7 Shield -
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ENG: Use the navigation keys and display screen to
configure the controller for the vessel. Pressing
‘ENTER’ advances screens or accepts inputs. The
‘BACK’ button goes to the previous screen and the UP

& DOWN arrows scroll through the menu options.

ESP: Utilice las teclas de navegacion y la pantalla
de visualizacién para configurar el controlador para la
embarcacion. Presionar '/ENTER' avanza pantallas o
acepta entradas. El boton 'ATRAS' va a la pantalla
anterior y las flechas ARRIBA y ABAJO se desplazan
por las opciones del mend.

NEL: Gebruik de navigatietoetsen en het
weergavescherm om de controller voor het vaartuig te
configureren. Door op 'ENTER' te drukken, gaat u door
schermen of accepteert u invoer. De knop ‘TERUG’
gaat naar het vorige scherm en de pijlen OMHOOG & OMLAAG scrollen door de menu-opties.

Novigoﬂonﬁ
keys

GRE: XpnoigotroioTe tTa TTARKTPA TTAOYNGNS KaI TNV 086VN yIa va SIGUOPPWOETE TOV EAEYKTH YIa TO
okdog. MNatwvrag «kENTER» TpodAAovTal o1 086veg i atrodExovtal e10600UG. To KoupTi «M1ZQ»
TTNyaivel aTnv TTponyouuevn 086vn kai Ta BEAN NMANQ & KATQ petakivouvTal aTIG €TTIAOYEG TOU JEVOU.

Enter Password

Enter Password

ENG: Upon power up the controller will display the
main monitoring screen. Press the ‘ENTER’ button to
advance to the next screen and enter passcode ‘3-2-1’
to access the configuration screens. Select the SET
UP screen and press ‘ENTER’.

) ) ESP: Alencender, el controlador mostrara la

Digl pantalla principal de monitoreo. Presione el boton
'ENTRAR' para avanzar a la siguiente pantalla e
ingrese el codigo de acceso '3-2-1' para acceder a las
pantallas de configuracion. Seleccione la pantalla SET
UP y presione 'ENTER'".

NEL: Bij het opstarten zal de controller het
BACK | Prev NN\ B3 8 hoofdbewakingsscherm weergeven. Druk op de knop
'ENTER' om naar het volgende scherm te gaan en

voer de toegangscode '3-2-1' in om toegang te krijgen tot de configuratieschermen. Selecteer het SET
UP-scherm en druk op ‘ENTER’.

_ =

GRE: M:s v evepyotroinon, o eAeykTAS Ba eppavioel Ty kUpia 086vn TTapakoAouBnong. MarioTe To
koupTri «kENTER» yia va petafeite atnv emopevn 086vn Kail ei0aydyeTe Tov KwdIKO TpocRaong «3-2-1»
yla TTpéofaan oTig 006veg diapdpewaong. EmAEETe TNV 086vn SET UP kai ratrote «k ENTERY.
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ALL STEERING, CONTROL IS
SUSPENDED DURING SETUP!

Exit the Setup Menu to resume
normal operation.
Setup must be performed by
qualified personnel, and with the
vessel docked.

a0 | s [ [
Voyager Steering System

Setup
Active Setup

Steering System
Setup Stations
Setup Rudder(s)

E T

QUICK START INSERT

ENG: Press ‘ENTER’ to acknowledge the warning
and advance to the first configuration screen.

ESP: Presione 'ENTER' para reconocer la
advertencia y avanzar a la primera pantalla de
configuracion.

NEL: Druk op 'ENTER' om de waarschuwing te
bevestigen en door te gaan naar het eerste
configuratiescherm.

GRE: Mamjote «kENTER» yia va avayvwpioeTe TV
TTPOEI®OTTOINCN KAl VA TTPOXWPAOETE OTNV TTPWTN
006vn diaudépewong.

ENG: Select ‘Setup’ and Press ‘ENTER’ to advance
to the next configuration screen.

ESP: Seleccione 'Configuracion' y presione 'ENTER'
para avanzar a la siguiente pantalla de configuracion.

NEL: Selecteer ‘Setup’ en druk op ‘ENTER’ om naar
het volgende configuratiescherm te gaan.

GRE: EmAégte «Setup» kai atiote «kENTERY yia
Va TTPOXWPNOETE TNV ETTOUEVN 006VN BIANOPOWOnG.

ENG: Starting with the ‘Steering System’, enter all
the parameters according to the steering system
installed.

ESP: Comenzando con el 'Sistema de direccion’,
ingrese todos los parametros de acuerdo con el
sistema de direccion instalado.

NEL: Voer, te beginnen met het 'Stuursysteem’, alle
parameters in volgens het geinstalleerde
stuursysteem.

GRE: =ZsxivivTag pe 10 «Z0oTnua d1stBuvoncy,
eloaydyete OAEG TIG TTAPAPETPOUG CUPPWVA WE TO
eykatreoTnuévo ouoTnua d1elbuvong.
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ENG: The figure at right illustrates the screen stack

. . . Steering System
for accessing and setting the steering control

parameters.

ESP: La figura de la derecha ilustra la pila de

Set Date/Time

QUICK START INSERT

—  Jog Speed

pantallas para acceder y configurar los parametros de Set Valve Type |sog Eestiopeedi|
control de direccion. Set RFU Type | JogRampRate |
Dual Rudder Hold for Fast-Jog
NEL: De afbeelding rechts illustreert de Jog Control | Jog Fault Time
schermenstapel voor toegang tot en instelling van de }W—» i
besturingsparameters. Number of Stations TR VES

GRE: To oxrjua ota 8e€id ameikoviel T oToifa
006vng yia Tnv TTpdaacn Kai TN pUBJIoN TwV
TTAPAPETPWY EAEYXOU TOU GUCOTHUATOG OlEUBuvong.

Station Activation

External Alarm

Autopilot Jog Speed
Autopilot Ramp Rate

Configuration Storage}ﬁ
—>  Factory Reset

Restore Config
Save Config

ENG: The figure at left illustrates the screen stack

Legend for accessing and setting the steering station
Setup Stations ’ ‘ Menu parameters.
Configuration Variable . . . . .
L‘ ESP: La figura de la izquierda ilustra la pila de
Station 14 | pantallas para acceder y configurar los parametros de

la estacion de gobierno.
Station Name Wheel Type _ _ _
| Steering Wheel Number of Turns NEL: De afbeelding links illustreert de

NFU Input Disgz’;gf):c";ce schermenstapel voor toegang tot en instelling van de
FFU Input I e parameters van het stuurstation.
LEQISTIpIStyle Center Detent . - - . .
Backlight Colour = GRE: To oxAua ota apiotepd ameikoviel T oToifa

086vng yia Tnv TTpdoRaacn Kai Tn pUBUIoN TWV

TTAPAUETPWY TOU OTaBUoU dielBuvong.

ENG: The figure at right illustrates the screen stack for |~ S

accessing and setting the rudder control parameters.

ESP: La figura de la derecha ilustra la pila de pantallas

para acceder y configurar los parametros de control del v

timon End-stop Band
| Rudder #1

NEL: De afbeelding rechts illustreert de schermenstapel ':“"‘I”'O"l

voor toegang tot en instelling van de o

roerbesturingsparameters. alve 92

GRE: To oxfjua ota 8e€id ameikoviel Tn oToifa 086vng
yla TNV Tpoafaacn kai Tn pUBUICN TWV TTAPAUETPWY
eAEyxou Tou TTndaAiou.

Response Rate
Dither Amplitude
Dither Frequency

> Port End-Stop
Stbd End-Stop
Calibrate RFU #1

Port End-Stop
»  Stbd End-Stop
Calibrate RFU #2

> Deadband A
Deadband B

Deadband Calibration

> Deadband C
Deadband D
Deadband Calibration
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Kobelt Manufacturing Co. Ltd.  Sales Tel:

8238 129th Street Fax:
Surrey, British Columbia Email:
Canada, V3W 0A6 Website:

QUICK START INSERT

+1-604-572-3935
+1-604-590-8313
sales@kobelt.com

www.kobelt.com
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